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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
W ZAKRESIE ROZBUDOWY INSTALACJI SYSTEMU
SYGNALIZACJI POZAROWEJ SSP

1. Wstep

1.1. Przedmiot specyfikacji.

Niniejsza specyfikacja techniczna dotyczy wykonania rozbudowy instalacji systemu
sygnalizacji pozarowej SSP w budynku Szpitala Pulmonologicznego-Reumatologicznego w
Kup prowadzonego przez Stobrawskie Centrum Medyczne z Siedzibg w Kup

Nazwy i kody: grup robot, klas robot i kategorii robot wg Wspdinego Stownika Zamoéwien
(CPV):

45300000-0 — Roboty w zakresie instalacji budowlanych
45311000-0 - Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych

45312100-8 - Instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych
1.2. Przedmiot i zakres robét objetych ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania techniczne dotyczace
wykonania i odbioru robét przy wykonaniu rozbudowy instalacji systemu sygnalizacji
pozarowej SSP  funkcjonujgcych w  budynku Szpitala  Pulmonologicznego-
Reumatologicznego w Kup prowadzonego przez Stobrawskie Centrum Medyczne z Siedzibg
w Kup

Specyfikacja Techniczna stanowi cze$¢é Dokumentacji Przetargowe;j.

Prace obejmujg prowadzenie robét zwigzanych z wykonaniem rozbudowy istniejacej
instalacji system SSP, doposazeniem jej w takie elementy jak centrale podrzedna, czujki,
przyciski, moduty sterujace i monitorujgce, uktady zasilania podstawowego i awaryjnego i
wszelkie inne elementy niezbedne dla rozbudowy i wspoétpracy z istniejacg w budynku
instalacjg SSP.

1.3. Okreslenia podstawowe.

Wszystkie okreslenia i nazwy uzyte w niniejszej STW i_ QR sg zgodne z
obowigzujgcymi przepisami i wtasciwymi Normami Polskimi i Europejskimi.




1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Niniejsze opracowanie jest elementem sktadowym dokumentaciji technicznej, w sktad
ktorej wechodza:

«  Projekt Wykonawczy (PW)
*  Przedmiar Robét (PR).

Opracowanie stuzy do wykonania i sporzgdzenia oferty oraz wykonania robot przez
potencjalnego Wykonawce — Oferenta, ktéry jest zobowigzany do uwzglednienia przy
opracowywaniu oferty i wykonania robét wszelkich informacji zawartych w dokumentaciji i
innych dokumentach przekazanych przez Zamawiajacego, jak réwniez zobowigzany jest do
zawarcia w ofercie wszystkich, nieprzewidzianych w dokumentacji a majgcych wptyw na
cene, elementéw koniecznych do poprawnego i petnego zrealizowania zadania,
odpowiedniego odbioru i nalezytego funkcjonowania obiektu na podstawie niniejszej
dokumentaciji.

W wypadku jakichkolwiek niejasnosci w projekcie obowigzkiem Oferenta jest kontakt z
Zamawiajgcym w celu ich wyja$nienia.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng, instrukcjami producentéw elementéw
instalacji i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

1.5. Prowadzenie roboét budowlanych

Przed przystgpieniem do robét, Wykonawca ma zapoznaé sie z dokumentacja, ma
oceni¢ jej czytelnosé¢, spojnosc (dokumentacja rozumiana jako tgczng cato$é: opis, rysunki
opracowania branzowe powigzane z robotami), jej wzajemne skoordynowanie, a o wszelkich
zauwazonych uwagach powiadomi Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz za jego
posrednictwem Projektanta.

Nie wolno rozpoczyna¢ zadnych prac przed zapoznaniem sie z catoscig
wielobranzowej dokumentacji (opis, rysunki, opracowania branzowe powigzane z robotami).
Zgtoszenie rozbieznosci w trakcie lub po wykonaniu elementu nie bedzie uznawane jako
wplywajgce na koszt i termin realizacji.

Wykonawca nie moze realizowaé zauwazonych btedéw w dokumentacji projektowej, a
o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru Inwestorskiego oraz za
jego posrednictwem Projektanta.

Wszelkie roboty prowadzone majg by¢ zgodnie z polskimi przepisami i normami oraz
instrukcjami producentéw materiatow 1 WYropow. Vv rigjstacii, w Rwiyuh prujeht slesila
wymagania ostrzejsze od wymagan normowych, obowigzuja wymagania stawiane w
projekcie, co musi zosta¢ uwzglednione w ofercie.

Roboty budowlane nalezy prowadzi¢ w oparciu o ustalony harmonogram wykonywania
robét budowlanych w koordynacji z pozostatymi uczestnikami procesu budowlanego. W
szczegolnosci nalezy zwrédcié uwage na montaz urzgdzen majacych wplyw na estetyke
wykonania, wynikajgcych z projektu aranzacji wnetrz cze$ci wspolnych.

1.6. Zgodnos$c¢ wyceny i robot z dokumentacja projektowa.

Podstawe wyceny robét stanowig wszystkie elementy dokumentacji, jako
nierozerwalna cato$¢. Dane, wymagania i ilosci wyszczegdlnione choéby w jednym z nich sg




obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zostaly ujete w catej dokumentacji. Na etapie
przygotowania oferty Oferent powinien sprawdzié ww. elementy dokumentacji i wyjasnié
ewentualne réznice. W przypadku rozbieznosci Wykonawea nie moze wykorzystywac btedow
lub opuszczeri w dokumentacji, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢
Zamawiajacego, w celu dokonania odpowiednich zmian, poprawek lub uzupetnien.

W szczegolnosci ujaé nalezy wszystkie elementy i urzadzenia, ktére s3 niezbedne do
prawidtowego funkcjonowania poszczegéinych instalacji, systeméw i calego obiektu.
Wykonawca zobowigzany jest do zawarcia w ofercie wszystkich nie przewidzianych w
dokumentacji, a majgcych wptyw na cene elementow.

Wszystkie roboty i materialy muszg by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa,
ustaleniami z Zamawiajgcym i z obowigzujgcymi przepisami.

Podczas realizacji rob6t nalezy uwzgledniaé instrukcje producentéw materiatéw i
urzgdzen oraz przepisy zwigzane i obowigzujgce, w tym réwniez te, ktére ulegly zmianie lub
aktualizacji od daty powstania dokumentaciji.

W  przypadku istnienia norm, atestow, certyfikatow, instrukcji ITB, aprobat
technicznych, $wiadectw dopuszczenia niewyszczegdlnionych w niniejszej dokumentacji a
obowigzkowych do stosowania, Wykonawca ma obowigzek stosowania sie do ich tredci i
postanowien.

1.7. Rozwiazania zamienne.

Z uwagi na fakt, iz zadaniem inwestycyjnym jest rozbudowa istniejacej juz w budynku
instalacji SSp nie dopuszcza si¢ stosowania rozwigzarn zamiennych jezeli chodzi o dobér
technologii. Urzgdzenia muszg byé kompatybilne z juz funkcjonujgcymi.

Oferent ma mozliwoéé zaproponowania, na wylgcznie wiasng odpowiedzialno$¢, inne
niz w dokumentacji rozwigzania (w zakresie infrastruktury kablowej), ktére jego zdaniem sg
uzyteczne ze wzgledéw technicznych, ekonomicznych lub wplywajg na skrocenie terminu
realizacji. Kazda propozycja powinna by¢ przedstawiona w postaci kompletnego dokumentu,
w ktorym problem ma by¢ wyraznie zidentyfikowany i odpowiednio opisany wraz z
okresleniem jego wplywu na zwiekszenie, bgdZ zmniejszenie wartosci robét w odniesieniu do
rozwigzania bazowego, przy zachowaniu zasady okreslenia poréwnywalnego kosztu dla
rozwigzania bazowego i czasu realizacji zadania.

Jezeli zastosowane rozwigzania wigzg sie z koniecznoscig wprowadzenia zmian w
dokumentacji, strona wnioskujgca ponosi peing odpowiedzialno$¢ formalng i finansowg za
dokonanie tych zmian w projekcie, w tym za koordynacje miedzybranzowg oraz uzyskanie
niezbednych uzgodnien i pozwolen. Nalezy zaznaczy¢, ze proponowane zmiany rozwigzan

nie mogg dotyczy¢ zmiany przedmiotu zamoéwienia.

1.8. Dokumentacja warsztatowa

Podstawg do prowadzenia robot budowlanych moze byé wychznie_ zatwierdzony
projekt wykonawczy. Na zagdanie Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, Projektanta lE_Ib w
wypadku zaistnienia koniecznosci wykonania dodatkowych projektéw .i opracowan lub
ekspertyz technicznych, Wykonawca zobowigzany jest we wiasnym zakresie opracowac Ww.
opracowania np: rysunki warsztatowe, projekty zabezpieczenia w czasie prowadzenia robot.
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Powyzsze opracowania winny by¢ przygotowane przez osoby posiadajgce wymagane
uprawnienia projektowe. Kompletne opracowania winny byé¢ przedtozone do akceptadii
Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego. Proces przygotowania powyzszych opracowan nie
moze mie¢ wptywu na harmonogram prowadzenia robét.

We wszystkich przypadkach, w ktérych w dokumentacji wskazano na konieczno$é
wykonania przez Wykonawce rysunkéw warsztatowych lub wykonawczych do akceptacji
Projektanta i Zamawiajgcego (nie myli¢ z dokumentacjg wykonawczg Projektanta ), a takze
w tych, w ktérych zgodnie z do$wiadczeniem i wiedzg techniczng Wykonawcy wykonanie i
uzgodnienie takiej dokumentacji jest niezbedne, Wykonawca przedtozy¢ powinien rysunki do
uzgodnienia bez wezwania, w takim terminie, aby decyzja Projektanta nie mogta skutkowaé
opdznieniem w sktadaniu zaméwien i prowadzeniu robét.

Przy wykonywaniu robét moga by¢ stosowane wylgcznie wyroby o wiasciwosciach
uzytkowych umozliwiajgcych spetienie wymagan podstawowych, okreslonych w art. 5 ust. |
pkt. | ustawy Prawo budowlane - dopuszczone do obrotu i powszechnego lub jednostkowego
stosowania w budownictwie, a takze powinny by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi w
dokumentacjach technicznych oraz w szczegétowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca rob6t powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru inwestorskiego
szczegotowe informacje o zrodle produkcji, zakupu materiatéw i urzgdzen przewidywanych
do realizacji robot wtasciwie oznaczonych, posiadajgcych certyfikat na znak bezpieczenstwa,
certyfikat zgodnosci, deklaracje zgodnosci z Polskg Norma, a takze inne prawnie okreslone
dokumenty.

Kierownik robot jest zobowigzany przez okres wykonywania robét przechowywac
dokumenty stanowigce podstawe ich wykonania, a takze o$wiadczenia dotyczace wyrobéw
budowlanych jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanym.

2. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH (MATERIALY)

2.1. Stosowane materialy — instalacja SSP.

W budynku szpitala zaprojektowano rozbudowe istniejgcego systemu sygnalizacji
pozarowej. System ten zostanie wykonany zgodnie ze Specyfikacjg Techniczng PKNCEN/TS
54-14 Systemy sygnalizacji pozarowej. Wytyczne planowania, projektowania, instalowania
eksploatacji i konserwacji. Dla budynku szpitala przewiduje sie¢ rozbudowe systemu
sygnalizacji pozarowej — system analogowo-cyfrowy. Rozbudowany system musi byc
zintegrowany z istniejacym Systemem sygnalizacji pozarowej opartym o centrale ESSER 1Q
Control Firmy Honeywell.

Rozbudowg s3 objete projektowane prace na poszczegélnych kondygnacjach budynku
Szpitala z uwzglednieniem:




PIWNICA;

Prace dotyczgce piwnic obejmujg peten zakres ckreslony w projekcie wykonawczym
PARTER

Skrzydto A

Rozbudowa systemu sygnalizacji pozaru o pomieszczenia od 112 do 123, 98, 99, 100,102,
maszynownia dzwigu z wejéciem w skrzydio A na poziom parteru oraz cze$C klatki
schodowej czujki (L2/65, L3/55, 1.3/56, L3/57)

Skrzydio B

Rozbudowa systemu sygnalizacji dla calego skrzydia z wykorzystaniem istniejgcego
okablowania petli dozorowej. Nie wykonano okablowanie dla linii sygnalizatoréw oraz brakuje
instalacji petli detekcyjnej dla dwdéch lokalizacji czujek w toaletach, korytarza skrzydta B.
Brakuje doprowadzenia przewodu zasilajgcego do czujki L2/32 W pomieszczeniu 78 i do
czujki L2/33 w pomieszczeniu sgsiednim (pomieszczenie socjalne Przelozonej Pielegniarek).
Petle detekcyjng nalezy potaczy¢ z petlg skrzydta A

Skrzydio C

Rozbudowa systemu sygnalizacji dla catego skrzydta z wykorzystaniem istniejgcego
okablowania petli dozorowej. Nie wykonano okablowanie dla linii sygnalizatoréw oraz brakuje
instalacji petli detekcyjne] w obszarze za wejSciem do korytarza skrzydia C obok windy
gtéwnej w holu (pierwsza czujka L3/59). Wiekszosé przewoddéw zasilajgcych czujki w
pomieszczeniach Izby Przyjeé, korytarza skrzydta C strony prawej oraz gabinetu hydroterapii
i sal gimnastycznej jest wykonana. W razie barku okablowanie do ktérego$ z elementow
detekceyjnych nalezy wykona¢ nowe ckablowanie

I PIETRO

Skrzydio A tacznie z holem

Rozbudowa systemu sygnalizacji dla calego skrzydita z wykorzystaniem istniejgcego
okablowania petli dozorowej. Nie wykonano okablowanie dla linii sygnalizatoréw. W razie
barku okablowanie do ktérego$é z elementow detekcyjnych nalezy wykonaé nowe
okablowanie

Skrzydio B

Rozbudowa systemu sygnalizacji dla calego skrzydla z wykorzystaniem istniejacego
okablowania petli dozorowej. Nie wykonano okablowanie dla linii sygnalizatoréw. W razie
barku okablowanie do ktérego$ z elementéw detekcyjnych nalezy wykona¢ nowe
okablowanie

Skrzydio C

Instalacja SSP w tym skrzydle jest wykonana i podigczona do istniejacej centrali

Il PIETRO
Skrzydio A

Instalacja SSP w tym skrzydle jest wykonana i podigczona do istniejacej centrali za
wyijatkiem holu (2.235) korytarza (2.251) oraz pomieszczenia 2.236 - 2.239, 2.258, 2.259 w
ktérych nalezy wykonaé nowg instalacjg i podigczy¢ do istniejgcej petli.

Skrzydio B S .
Instalacja SSP jest aktualnie wykonywana i bedzie podfgczona do istniejace] centrali w
ramach rozbudowy nalezy potaczy¢ petle detekcyine z skrzydta A z petla detekcyjng skrzydia
B

Skrzydio C




Instalacja SSP jest wykonana i podtaczona do istniejgcej centrali w ramach rozbudowy
nalezy petle detekcyjna rozbudowaé o cztery czujki a linie sygnalizatoréw o jeden
sygnalizator akustyczno — optyczny

Il PIETRO

Skrzydio A

Instalacja SSP jest wykonana i podigczona do istniejgcej centrali

Skrzydto B

Rozbudowa systemu sygnalizacji pozaru dla catego skrzydta z wykorzystaniem istniejgcego
okablowania petli dozorowej. Nie wykonano okablowanie dla linii sygnalizatoréw. W razie
barku okablowanie do ktérego$ z elementéw detekcyjnych nalezy wykonaé nowe
okablowanie. Petle detekcyjng nalezy potaczy¢ z petla detekcyjna z skrzydia A

Skrzydio C

Powierzchnia wytgczona z uzytkowania rozbudowa polega na wykonania instalacji zgodnie z
rysunkiem zamiennym do projektu wykonawczego

Petla techniczna;

Projektuje sie wykonanie nowej petli technicznej na ktérej beda zainstalowane moduty
wejécia wyjécia odpowiedzialne za sterowanie urzadzeniami przeciwpozarowymi.

Istniejgce moduty zainstalowane na petlach detekcyjnych nalezy zdemontowacd i
zamontowa¢ na nowej petli technicznej. Nalezy wykonaé nowe okablowanie do istniejgcych
central oddymiania w zakresie uruchomienia i nadzoru (uszkodzenie i potwierdzenie zwrotne
uruchomienia), maszynowni windy. Nalezy wykorzystaé do zasilania modutéw welwy
istniejgce zasilacze buforowe.

Wymagania, ktére bedzie spetniaé system sygnalizacji pozarowe;j:

— praca sieciowa central SSP.

— adresowalnoéé elementéw (czujek pozarowych i recznych ostrzegaczy pozarowych);

— realizowane funkcje: automatyczne wykrywanie pozaru w catym obiekcie, sterowanie i
nadzorowanie nad istniejacymi systemami oddymiajacymi klatki schodowe, sterowanie
zajadem awaryjnym wind osobowych, uruchomienie sygnalizatorow optyczno -
akustycznych, itp.

- do wykrywania pozaru zostaty przyjete wielokryteriowe czujki dymu i temperatury
wykrywajgce pozary od TF1 do TF9.

— na drogach ewakuacyjnych (korytarzach i przy wejsciu do klatek schodowych) beda
zastosowane reczne ostrzegacze pozaru.

Urzadzenia beda posiadaty $wiadectwa dopuszczenia urzadzen do stosowania w
ochronie przeciwpozarowej obowigzujgce na terenie Rzeczpospolitej Polskiej.

Dla catego obiektu przewiduje sie zastosowanie nowoczesnego analogowego rozwigzania
SSP o peinej redundancja systemu, zastosowanie czujek wielokryteriowych oraz dla
bezpieczenstwa ppoz. obiektu petnej kompatybilnoéci z istniejgcym systemem.




2.2.1. Konfiguracja i wyposazenie techniczne systemu SSP dla budynku Szpitala .

Przewiduje sie zainstalowanie sieci dwéch central alarmowych z wyposazeniem
umozliwiajgcym prace w nastepujacej konfiguracii:

Centrala sygnalizacji pozarowej SSP MASTER wyposazona w pole obstugi (centrala
istniejgca)

Centrala sygnalizacji pozarowej SSP SLAVE (nowo projektowana) .
Obie centrale znajdowac¢ sie bedg na paterze w Izbie Przyjeé.

Centrale beda posiadaé¢ wyposazenie dla wykonania:

— 10 petli dozorowych pracujgcych w ukfadzie petlowym
— Pofaczenia central w sieé

W ramach rozbudowy nalezy zainstalowaé nowa centrale wyposazona w 6 petli
dozorowych, dwie karty rozszerzenie o trzy mikromoduly, karte sieciowa, panel $lepy i
komplet akumulatoréw. Istniejaca centrale nalezy wyposazy¢ w zewnetrzng drukarke
np. Kafka, karte sieciowa

2.2.2. Funkcje automatyki systemu SSP

Funkcje sterujgce systemu SSP realizowane przez przekazniki programowaline w
modutach we/wy w petli dozorowej (technicznej) .

- Sterowanie centralami oddymiania na czterech klatkach schodowych

- Sterowanie dZzwigéw osobowych (wind) — po dostosowaniu ich automatyki do pracy w
trybie pozarowym;

- Sterowanie sygnalizatorami akustyczno — optycznymi

Wszystkie sterowania pozarowe realizowane przez system SSP muszg byc
realizowane hardwarowo (,twardodrutowo”). Oznacza to, ze linie sterujgce wyprowadzone z
programowalnych wyj$¢ przekaznikowych w modutach petli dozorowych muszg byé
dotgczone bezposrednio do ukladu elekirycznego zasilania sterowanego urzgdzenia bez
posrednictwa elementéw innych systemoéw np. sterownikéw automatyki obiektowe;j.

Funkcje monitorujgce realizowane przez programowalne wejscia przekaznikowe w
centrali i modutach SSP:

- Monitorowanie pracy systeméw oddymiania grawitacyjnego
- Monitorowanie pracy zasilaczy buforowych ,

2.2.3.Elementy systemu SSP

- Centrale wyposazone w autonomiczny uktad zasilania awaryjnego (czas podtrzymania w
stanie czuwania 72 godz i 30min alarmu), oraz bufor pamieci, - Linie dozorowe petlowe kiasy
JA”, monitorowane na zwarcie, przerwe i doziemienie, elementy w linii dozorowej z
wbudowanymi izolatorami zwaré¢,




- Elementy petli dozorowych: czujki multisensorowe, moduty we/wy z wyjéciami sterujacymi
i wej$ciami monitorujgcymi,

- Reczne potwierdzenie pozaru: reczne ostrzegacze pozaru wzdiluz ciggéw
komunikacyjnych, przy wejéciach na klatki schodowe, przy wyjéciach na zewnatrz budynku i
w gtéwnych pomieszczeniach technicznych,

- Adresowalno$¢ systemu: jednoznaczna identyfikacja kazdego elementu w liniach
dozorowych przez nadanie indywidualnego adresu,

- Urzadzenia do obstugi systemu: pulpit operacyjny w centrali istniejgcej z wyswietlaczem,
drukarka zdarzen (zewnetrzna projektowana).

2.2.4. Zasilanie centralki podstawowe i awaryjne.

Centrale oraz zasilacze buforowe nalezy zasilié z istniejgcej sieci
elektroenergetycznej budynku z rozdzielni gtéwnej wydzielong linig zasilajgcg wykonang
przewodem typu (N)HXH-J FE180/E90 3x1,5 0,6/1kV 3x1,5mm2.

Do zasilania awaryjnego stuzy¢ bedg baterie akumulatoréw bezobstugowych
umieszczonych w centralkach. Pojemno$¢ baterii wystarczy na 72 godziny pracy centralki w
stanie dozoru oraz 30 min alarmu w razie zaniku napiecia w sieci energetycznej. W
obudowie centrali zainstalowane zostang 2 akumulatory 12V/24Ah potaczone szeregowo.

2.2.5. Dobor recznych ostrzegaczy pozarowych

W ciggach komunikacyjnych i przy klatkach schodowych bedg instalowane reczne
ostrzegacze pozarowe.

Reczne ostrzegacze pozarowe nalezy instalowa¢ bezposrednio na $cianie na wys.
1,20 do 1,40m. od podtogi na drogach ewakuacyjnych, tak zeby byly one widoczne i tatwo
dostepne i tak aby dojécie do nich nie przekroczyto 40 m..

Zastosowane zostang adresowalne ROP-y.

Reczny ostrzegacz pozarowy stuzy do recznego wyzwalania alarmu pozarowego.
Przystosowany jest do wspétpracy z instalacjg sygnalizacji pozarowej systemu ESSER w
technice petli dozorowych (Typ A zgodnie z normg EN 54-11). Cztery rézne wersje roznig sie
jedynie obudowg (stopniem ochrony IP). Elektronika, podtgczenie i dziatanie jest takie samo
we wszystkich typach recznych ostrzegaczy. Reczny ostrzegacz pozarowy posiada
zintegrowany izolator zwar¢ i czerwong diode alarmowg LED. Alarm jest wywotywany przez
rozbicie szybki i wciéniecie przycisku. Stan alarmu trwa do momentu ,odbicia” przycisku
poprzez dedykowany klucz.

W komplecie z recznym ostrzegaczem znajduje sie kluczyk do otwarcia obudowy i do
,odbicia” przycisku. Reczny ostrzegacz pozarowy przeznaczony jest do montazu
natynkowego, wewnatrz pomieszczen. Obudowa montowana jest mocowana na $cianie za
pomocg dwdch érub  kotkéw”. Punkty zamocowania dla czesci aktywnej przycisku muszg
byé utozone poziomo. Wszelkie otwory dla wprowadzenia przewodéw instalacji
przebiegajgcej natynkowy muszg zosta¢ wywiercone.




Rozmieszczenie recznych ostrzegaczy pozarowych pokazano na planach instalacji.

2.2.6.Dobér czujek pozarowych.

. W obiekcie przewiduje sie zastosowanie wielokryteriowych czujek dymu i temperatury
instalowanych w gniazdach typu 1Q8.

Gniazdo uniwersalne 1Q8 stuzy do podigczenia wszystkich czujek automatycznych do
petli dozorowych centrali SSP.
Najwazniejsze cechy
— Przeznaczenie do czujek serii IQ8
— Wprowadzenie kabli z boku lub od gory przez gniazdo
— Wyjscie czujki z gniazda powoduje automatyczne zwarcie zaciskéw gniazda
Zapewniajgc ciggiosé okablowania petli

Interaktywna czujka multisensorowa O2T 1Q8 .

Najwazniejsze cechy:

- Niezawodna, najszybsza detekcja pozaru dzieki technologii multisensorowej

- Optymalne dopasowanie do zmiennych warunkéw otoczenia przez konfiguracje i
automatyczng adaptacje parametrow detekiora

— Whbudowany obustronny izolator zwaré

— Autokompensacja - zmiana warto$ci spoczynkowej sygnatdw sensorow wraz ze zmiang
warunkow otoczenia i postepujgcym zabrudzeniem

— Eliminacja fatszywych alarméw przez klasyfikacje sygnatéw i rozpoznawanie wzorca
sygnatéw typowych dla pozar

2.2.7. Dobér petlowych modutéw wejs¢ / wyjsc.

Dla wykonania funkcji wysterowania urzadzen oraz monitorowania stanu
technicznego urzgdzen przewidziano nastepujgcy modut:
Adapter linii konwencjonalnej eBK 4G/2R

Najwazniejsze cechy
—  Woyposazony w 4 wejscia i 2 wyjscia przekaznikowe
— Praca w petli dozorowej Esserbus i Esserbus Plus

- Zasilanie z centrali sygnalizacji pozaru lub z zasilaczy zewngtrznych
Zastosowanie do sterowania oraz monitorowania urzadzen przeciwpozarowych oraz

systeméw wspoipracujgcych
- Prosta instalacja i konfiguracja programem Tools8000

2.2.8. Dob6r sygnalizatorow optyczno — akustycznych .
Dla wykonania funkcji sygnalizacji dzwiekowej i optycznej przewidziano nastepujacy
sygnalizator :




Zasada dzialania sygnalizatora:

Sygnalizator SA-K7N po podtgczeniu napiecia zasilania generuje sygnat optyczny
impulsowy o czasie rozbtysku krétszym od 0,2s oraz sygnat akustyczny, zgodny z biezgcymi
nastawami. Czestotliwo$¢ generowanego sygnatu optycznego wynosi 0,56Hz. Elementem
generujgcym Swiatto sg diody LED mocy, umieszczone w obudowie (kloszu) tworzacym
uktad optyczny.

2.2.9. Wykonanie instalacji SSP.

Podstawowym typem kabla dla instalacji sygnalizacji pozarowej (petle dozorowe) jest
kabel telekomunikacyjny typu YnTKSYekw 1x2x0,8mm. Jest to kabel koloru czerwonego, w
powtoce z polwinitu nie rozprzestrzeniajgcego ognia, z izolacjg z PCW, z pojedyncza skretka
dwuzylowg otoczong wspoélnym ekranem. Budowa taka zapewnia kablowi optymalne
parametry elektryczne, mechaniczne i pozarowe.

Podstawowym typem kabla dla instalacji sygnalizacji pozarowej (petli technicznej) jest
kabel telekomunikacyjny typu HTKSHekw 1x2x0,8mm.

Kable telekomunikacyjne ognioodporne bezhalogenowe przeznaczone sg do
stosowania w instalacjach systemach sygnalizacji pozaru i automatyki pozarniczej oraz w
innych obwodach zapewniajagcych bezpieczenstwo. W warunkach pozaru kable te
zapewniajg prawidtowe funkcjonowanie instalacji przez co najmniej 90 min. (PH90) oraz
trwato$¢ izolacji kabla przez 3h (FE180). Podczas spalania nie wydzielajg toksycznych
gazoéw oraz gestych dymoéw. Kable nadaja sie do instalowania na state wewnatrz budynkéw.
Przewody HTKSH FE180/PHS0 (ES0) zostaty przebadane zgodnie z wymogami normy DIN
4102 cz.12 i mogg byé instalowane w trasach kablowych E90 jako element zespotu
kablowego E90 (montaz na uchwytach co 30 lub 60 cm).

Instalacje sterowan pozarowych, a szczegélnie do sterowarn wymagajgcych zasilania
w czasie alarmu pozarowego halezy wykona¢ kablem HTKSH PH90 1x2x1mm montowanym
na uchwytach ognioodpornych certyfikowanych, tak by zapewnia¢ ciagto$¢ dostawy energii
elektrycznej w warunkach pozaru przez wymagany czas dziatania urzadzenia
przeciwpozarowego, jednak nie mniejszy niz 90 minut.

Instalacje potaczen sieciowych pomiedzy centralami nalezy wykonaé w formie
pierscienia kablami typu 2 x HTKSH PH90 1x2x1mm

Monitorowanie stanu pofozenia urzadzen zewnetrznych ochrony p.poz. obiektu nalezy
wykonac przewodami typu YTKSY 2x2x0,8mm.

Linie sygnalizatoréw optyczno - akustycznych oraz linie zasilajgce moduly we/wy nalezy
wykonaé¢ przewodem HDGs 2x1,5

Przewody ognioodporne bezhalogenowe przeznaczone sg do stosowania w
miejscach, gdzie konieczne jest zapewnienie funkcjonowania urzgdzen w czasie trwania
pozaru. W warunkach pozaru przewody te zapewniajg prawidtowe funkcjonowanie instalacji
przez co najmniej 90 min. (PH90) oraz trwato$¢ izolacji przez 180 min. (FE180). Podczas
spalania nie wydzielajg toksycznych, duszacych gazéw oraz gestych dyméw. Przewody
nadajg sie do instalowania na state wewnatrz budynkéw. Przewody HDGs zostaty
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przebadane zgodnie z wymogami normy DIN 4102 cz.12 i mogg byé instalowane w trasach

kablowych EQ0 jako element zespolu kablowego ES0 (montaz na uchwytach co 30 lub 60
cm).

Instalacje nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami.

Wszystkie w/w urzadzenia oraz wszelkie materialy muszg posiada¢ odpowiednie atesty albo/
i certyfikaty dopuszczajgce do obrotu i stosowania.

2.3. Skladowanie materialéw

Wszelkie materialy i urzgdzenia powinny byé skiadowane w spos6b zapobiegajgcy
ich zniszczeniu, uszkodzeniu lub pogorszeniu sie ich wiasciwosci technicznych na skutek
wplywu czynnikéw atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowaé wymagania
wynikajgce ze specjalnych wiasciwo$ci materiatow oraz wymagania w zakresie
bezpieczenstwa przeciwpozarowego.

Urzadzenia powinny by¢é przechowywane w oryginalnych opakowaniach, w
nienastonecznionych pomieszczeniach, z dala od materiatéw chemicznych, zracych i Zrédet
intensywnie wydzielajgcych cieplo.

Kable powinny by¢ skfadowane zgodnie z zaleceniami producenta podawanymi w
kartach katalogowych, w szczegéinosci w zakresie temperatur -40°C do +70°C. Nalezy
unika¢ narazania kabli na bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego oraz opadéw
atmosferycznych, deszczu i $niegu. Korice kabla muszg byé zabezpieczone kapturkami
chronigcymi przed wnikaniem wilgoci.

3. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN DO
WYKONYWANIA ROBOT BUDOWLANYCH (SPRZET)

3.1. Ogodine wymagania dotyczgce sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, jaki nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet powinien by¢ zgodny z
wymaganiami okreslonymi w szczegétowych specyfikacjach technicznych dla konkretnych
rodzajéw robét.

W przypadku braku odpowiednich ustalert w specyfikacjach technicznych niezbedna
jest akceptacja sprzetu przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jezeli w specyfikacjach
przewidziano mozliwoéé wariantowego uzycia sprzetu, wykonawca uzgodni z inspektorem
nadzoru wybér sprzetu. Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest t?
wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny i urzadzenia nie gwarantujgce realizacji
umowy lub kontraktu mogg byé zdyskwalifikowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego i
niedopuszczone do realizacji robo6t.
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3.2. Stosowany sprzet

Sprzet powinien odpowiada¢ ogélnie przyjetym wymaganiom w zakresie jakoSci i
wytrzymatosci oraz powinien posiada¢ wymagane parametry techniczne. Powinien byé
ustawiony zgodnie z wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich
przeznaczeniem.

Elektronarzedzia (wiertarki, wiertarki udarowe, bruzdownice itp.) mozna uruchomié
dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i wiasciwego dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.

Wykonawca przystepujgc do wykonania rozbudowy instalacji SSP winien wykazac
mozliwo$¢ korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu, gwarantujgcych wtasciwg jako$é
prac:

— wiertarka udarowa,

— komputer przenosény z oprogramowaniem i kluczami sprzetowymi do konfiguracji
systemu SSP |,

— urzadzenie pomiarowe umozliwiajace wykonanie wtasciwych pomiaréw elektrycznych
(rezystancja izolacji, rezystancja linii, pomiary impedancji petli zwarcia) posiadajgce
aktualng deklaracje kalibraciji;

— inny drobny sprzet montazowy.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU (TRANSPORT)
4.1. Ogdélne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkéw transportu, jakie
nie wpltyng niekorzystnie na stan i jako$¢ transportowanych materiatéw. Srodki transportu
powinny odpowiadaé wymaganiom okreslonym w szczegétowej specyfikacji technicznej,
jezeli gabaryty lub masy elementdéw konstrukcyjnych lub urzadzen wyposazenia wymagaja
specjalistycznego sprzetu transportowego.

4.2. Transport materialéw na plac budowy

Srodki i urzadzenia transportu powinny byé odpowiednio przystosowane do
transportu urzadzen i materiatéw, niezbednych do wykonania robét objetych dokumentacija
techniczng. W czasie transportu nalezy zabezpieczyé materiaty przed przemieszczaniem w
taki sposéb aby zapobiec ich uszkodzeniu. W czasie transportu, zatadowania i wytadowania
oraz sktadowania materiatéw nalezy przestrzegac¢ zalecen wytworcy.

Zaleca sie dostarczenie urzgdzen i aparatéw na stanowisko montazu bezposrednio

przed montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu
budowy.
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5. WYMAGANIA SZCZEGOLOWE DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonywania roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umows lub
kontraktem, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa i wymaganiami specyfikacji
technicznych, oraz poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego

Wykonawca zapewni fad i porzadek w miejscu wykonywania robét oraz zabezpieczy
wyposazenie pomieszczen biurowych i innych pomieszczen przed ich zniszczeniem. Po
zakonczeniu rob6t Wykonawca doprowadzi miejsce ich wykonywania do stanu
pierwotnego.

5.2. Kolejnosé wykonywania robét

Wykonawca przedstawi inspektorowi nadzoru inwestorskiego do akceptacji projekt
organizaciji i harmonogram robét.

5.3. Instalacje.

Montaz instalacji powinien by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel z
zastosowaniem wiasciwych materiatéw. Przed montazem rurek instalacyjnych i listew
wykonaé trasowanie uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz bezkolizyjnoéé z innymi
instalacjami. Ewentualne uszkodzenia istniejgcych instalacji, zwlaszcza instalacji
bezpieczenstwa, nalezy niezwlocznie zgtosié Inspektorowi Nadzoru, ktory okresli sposéb
ich naprawy.

Trasa kablowa powinna by¢ prosta, umozliwiajgca konserwacje i rozbudowe. Trasy
powinny byé prowadzone w liniach poziomych i pionowych. Konstrukcje wsporcze i uchwyty
przewidziane do ufozenia na nich instalacji SSP oraz sprzet i urzadzenia powinny byc¢
zamocowane do podioza w sposo6b trwaly, ognioodporny, uwzgledniajacy warunki lokalne i
technologiczne.

Wszystkie przejscia linii SSP przez $ciany, stropy i tp. powinny by¢ chronione przed
uszkodzeniami i uszczelnione materiatami ogniochronnymi, odbudowujgcymi odpomos$¢
ogniows tych elementow.

Wszystkie elementy wyposazenia powinny byé zainstalowane tak, aby nie zostaty
pogorszone projektowane warunki chiodzenia.

Urzadzenia odtaczajace powinny byé zainstalowane w sposéb zapewpiajacy
odigczenie instalacji elektrycznej, obwodéw lub poszczegélnych aparatéw, gdy jest to
wymagane ze wzgledu na konserwacje, sprawdzenie, wykrycie uszkodzenia, naprawe.

Wyposazenie elektryczne powinno byé zainstalowane i rozmieszczone tak, aby
zapewnic¢ do niego dostep, gdy to jest niezbedne, {j.:
- odpowiednia przestrzeri dla umozliwienia montazu oraz wykonania przewidywanych
zmian i wymiany poszczegdélnych czesci wyposazenia,
— dostep obstugi do wyposazenia w celu sprawdzenia, przegladu, konserwacji i napraw.
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Wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby byly zabezpieczone
przed wszelkimi oddzialywaniami oraz warunkami otoczenia i $rodowiska, na ktére mogg
byé¢ narazone.

W przypadku koniecznosci natychmiastowego wytgczenia zasilania urzgdzen SSP
nalezy uzy¢ urzadzenia wytgczajacego. Powinno ono by¢ tatwo dostepne i odpowiednio
oznaczone.

Przewody elektryczne nalezy ukfada¢ w sposéb podany w Projekcie z zachowaniem
90-minutowej odpornos$ci ogniowej catej trasy.

Zasilanie sieciowe SSP (centrala i zasilacze buforowe) wykonaé jako jednofazowe
230V 50Hz z pola gtownej rozdzielni elektrycznej okre$lonego dokumentacjg techniczng oraz
wskazaniem Inspektora Nadzoru. Typ i zabezpieczenie obwodu wykonaé zgodnie z
Projektem. Do obwodu zasilajgcego urzadzenia SSP nie poditgczaé innych odbiornikéw
energii elektrycznej.

5.4. Programowanie i uruchomienie systeméw DSO i SSP.

Prace zwigzane z oprogramowaniem i uruchomieniem systemu SSP, a szczegdlnie
integracje z istniejagcym systemem moze prowadzi¢ wytgcznie firma posiadajgca
odpowiednig autoryzacje odno$nych producentéw. Prace programowe wykonywane moga
by¢ przez pracownikéw posiadajgcych aktualne s$wiadectwa szkolenia w zakresie
programowania central SSP. Oprogramowanie nalezy wykonaé przy uzyciu oryginalnych i
aktualnych narzedzi programowych. Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ do
producentéw proponowanych rozwigzan karty systemoéw w celu potwierdzenia nalezytego
wykonania i programowania, a nastepnie dotgczyé stosowng informacje do dokumentaciji
powykonawczej. Ma to istotne znaczenie dla prawidtowosci pracy systemoéw oraz gwarancji
na urzadzenia i funkcjonowanie udzielanej przez producentéw.

6. KONTROLA, BADANIA | ODBIOR ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét, jako$¢ materiatéw i
urzgdzen. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli oraz mozliwo$¢ ewentualnego
pobierania probek i badania materiatdw i robét. Do obowigzkéw wykonawcy nalezy
przedstawienie do aprobaty inspektorowi nadzoru inwestorskiego programu zapewnienia
jakosci zawierajgcego wykaz uzywanedgo sprzetu i narzedzi, sposdb i procedure
przeprowadzania pomiaréw i badan, sposéb postepowania z materiatami, itp.

6.2. Czynnosci kontrolne etapowe

Czynnosci kontrolne etapowe obejmujg sprawdzenie jakosci wykonania czeSci
instalacji, a zwtaszcza rob6t zanikajacych. Nalezy uwzgledni¢ miedzy innymi:
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- sprawdzenie ciggtosci zyt przewodow,
- pomiar rezystanciji izolacji przewodéw,
- pomiar pojemnosci przewodow,.

W miare postgpu robdt wykonawca zobowigzany jest do przeprowadzenia wszystkich
niezbednych prob i pomiaréw dla kolejnych fragmentéw instalacii.

6.3. Czynnosci kontrolne koricowe

Po zakoriczeniu robét nalezy sprawdzié:

- zgodnos¢ wykonania instalacji z dokumentacjg techniczng oraz z ewentualnymi zmianami
zapisanymi w dzienniku budowy, a takze zgodno$¢ z przepisami szczegétowymi,
instrukcjami producentéw, odpowiednimi Polskimi Normami oraz wiedza techniczna,

- jakosé wykonania instalacji,

- zgodnos$é oznakowania z Polskimi Normami.

W przypadku nie zadowalajgcej jako$ci robét lub uzytych materialtéw wykonawca
bedzie musiat wykonaé na wiasny koszt niezbedne poprawki i wymiany instalacii.

Przed oddaniem do uzytku wykonawca powinien dokonaé uruchomienia instalacji i
zademonstrowac jej prawidiowe dziatanie zgodnie z dokumentacijg techniczng i specyfikacja
techniczns.

7. WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

Zgodnie z rozporzgdzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzeénia 2004 r. w
sprawie szczego6towego zakresu i formy dokumentacii projektowej, specyfikacji technicznych,
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu funkcjonalno - uzytkowego,
przedmiar robét powinien zawieraé zestawienie przewidzianych do wykonania robét
podstawowych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych. Spis dziatow
przedmiaru robét powinien przedstawiaé podziat rob6ét w danym obiekcie wedlug Wspoinego
Stownika Zaméwien. Dalszy podziat przedmiaru robot nalezy opracowaé wedlug systematyki
ustalonej indywidualnie lub na podstawie systematyki stosowanej w publikacjach
zawierajgcych normy nakladéw rzeczowych.

Tabele przedmiaru robét powinny zawiera¢ pozycje przedmiarowe odpowiadajgce
robotom podstawowym.

Ogélne zasady obmiaru robét dotyczg uméw z wynagrodzeniem kosztorysowym

wykonawey. Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres robét wykonywanych zgodmg z
dokumentacja projektows i specyfikacjg techniczng, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru
inwestorskiego o terminie i zakresie obmierzanych robét. Powiadomienie powinno nastgpic

na co najmniej 3 dni przed tym terminem.
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Wszystkie wyniki obmiaru wpisywane sg do ksigzki obmiaréw. Ksigzka obmiarow jest
niezbedna do udokumentowania wykonanych robét ulegajgcych zakryciu lub zanikajgcych.
Jakikolwiek btad lub opuszczenie (przeoczenie) w ilosciach w podanym przedmiarze lub w
specyfikacji technicznej nie zwalnia wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot.
Korekta ewentualnych btedéw lub pominietych pozycji w przedmiarze wymaga pisemnego
wystgpienia wykonawcy | akceptacji przez inspektora nadzoru inwestorskiego, po
porozumieniu z zamawiajgcym, jezeli zawarta umowa o wykonaniu robét nie stanowi inaczej.

Obmiaru wykonanych robét dokonuje kierownik.

Podstawg dokonywania obmiaréw, okreslajgcag zakres prac wykonywanych w ramach
poszczegolnych pozyciji, jest przedmiar robét, bedacy integralng czescig dokumentacii
projektowe;j.

Jednostkg obmiarowg jest :

- [m] dla przewodéw i niektérych elementéw osprzetu elektroinstalacyjnego
montazowego

- [szt] dla zastosowanych niektorych elementow instalacji i niektérych elementéw
osprzetu elektroinstalacyjnego montazowego

- [kpl] dla czujek, central czy sygnalizatoréw

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogédlne zasady odbioru robét

Wystepuja nastepujace rodzaje odbioréw: odbiér czesciowy, odbiér etapowy, odbidr
robot zanikajacych lub ulegajgcych zakryciu, odbiér koricowy, odbiér po okresie rekojmi,
odbiér ostateczny (pogwarancyjny). Ponadto wystepuje odbiér instalacji i urzadzen
technicznych. Zasady odbioréw robét moze okresla¢ umowa o roboty budowlane.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Wszystkie czesci robdt zanikajgcych oraz ulegajacych zakryciu takie jak uktadanie
przewoddéw pod tynkiem itp. musza by¢ zgtaszane przez wykonawce do odbioru przez
inspektora nadzoru inwestorskiego.

8.3. Zasady ostatecznego odbioru roboét

Odbioru nalezy dokonaé wedlug PKN — CEN/TS 54 — 14 Systemy sygnalizacji
Pozarowej
Po zakonczeniu prac odbioru koricowego robét powinna dokona¢ komisja w sktadzie:

— przedstawiciel inwestora,

— przedstawiciel wykonawcy,

— specjalista d/s ochrony ppoz. w obiekcie,
— przyszty konserwator systemu,

Komisja w w/w sktadzie powinna wykona¢ m.in. nastepujace czynnosci : -

sprawdzenie uzytych materiatéw w zakresie zgodnosci z projektem i normami,
— sprawdzenie jakosci wykonania instalacji i jej zgodno$¢ z projektem,
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- wykonanie wymaganych pomiaréw;

W czasie ostatecznego odbioru robét, przy przekazywaniu instalacji do eksploataciji
wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

— Oswiadczenie Kierownika Rob6t o zgodnosci wykonania robét z dokumentacja techniczng
i obowigzujgcymi przepisami,

— Dokumentacje Projektows z naniesionymi poprawkami powykonawczymi,

— Dziennik budowy (jezeli wystepuije jako odrebny dla przedmiotowych robét),

- Protokoty wszelkich wymaganych badar i pomiaréw,

— Certyfikaty, aprobaty techniczne na urzadzenia i wszelkie inne wyroby zastosowane w
instalacji (systemie),

— Dokumentacje techniczno-ruchowe oraz instrukcje obstugi, programowania i konserwacji
zainstalowanych urzgdzen.

— Deklaracje zgodnosci.

8.4. Szkolenie

Wyznaczone przez Uzytkownika osoby zatrudnione w obiekcie powinny by¢
zapoznane 2z dzialaniem sysiemu SSP. Szkolenie powinien przeprowadziCc wykonawca
systemu. Udziat w szkoleniu powinien zosta¢ potwierdzony na pismie, ktére zostaje
dotgczone do akt osobowych pracownika.

8.5. Dokumentacja

W pomieszczeniu gdzie zainstalowane jest centrala sygnalizacji pozaru SSP nalezy
umiescic:
— instrukcje obstugi dla systemu SSP;
— ksigzke rejestrowg dla systemow SSP;
— instrukcje postgpowania w przypadku alarméw pozarowych, uszkodzeniowych
— (numer telefonu strazy pozarnej, kierownika obiektu, serwisu),
— plan obiektu z naniesiong lokalizacjg poszczegdinych elementéw systemu.

Dokumentacja powykonawcza powinna zawierac:
— charakterystyke obiektu;

— opis funkcjonalny systemoéw;

— opis techniczny systemoéw;

— rozmieszczenie urzadzen;

— przebiegi tras kablowych;

— schematy blokowe;

- specyfikacje zastosowanych urzadzen;

— wykaz urzadzen i materiatow;

— wskazowki dla administratora i konserwatora;
— instrukcje obstugi dla administratora systemu;
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9. ROZLICZENIE ROBOT

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za

jednostkg obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu, przyjetg przez
Zamawiajgcego w dokumentach umownych. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej
bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajgce sie na jej
wykonanie, okreslone dla roboty w STWIiOR i w Projekcie.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

10.1. Przepisy prawne

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane;

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 o ochronie przeciwpozarowej wraz z aktami
wykonawczymi;

Ustawa w sprawie oceny zgodnosci, wzoru deklaracji zgodnosci oraz sposobu
znakowania wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i powszechnego
stosowania w budownictwie, Dz. U. Nr. 113/728/1998;

Ustawa o prawie autorskim i prawach pokrewnych, Dz.U. Nr 94/24/1983;

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, .jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenow;
Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007r.
w sprawie wykazu wyrobéw stuzgcych zapewnieniu bezpieczenstwa publicznego lub
ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad wydawania dopuszczenia tych
wyrobow do uzytkowania;

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 27 kwietnia 2010r.
zmieniajgce rozporzadzenie w sprawie wykazu wyrobdéw stuzgcych zapewnieniu
bezpieczenstwa publicznego lub ochronie zdrowia i zycia oraz mienia, a takze zasad
wydawania dopuszczenia tych wyrob6éw do uzytkowania;

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999r., w sprawie
bezpieczenhstwa i higieny pracy przy urzgdzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U.
nr 80 z 1999r., poz. 912);

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r., w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy podczas wykonywania roboét budowlanych (Dz. U. nr 47 z 2003r., poz.
401);

10.2. Polskie normy

PKN-CEN/TS 54-14 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 14: Wytyczne planowania,
projektowania, instalowania, odbioru i konserwacji:

PN-87/E- 05110/04, PN-76/E-05125 Przepusty kablowe, linie kablowe

BN-76/8984-19 Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Ogélne wymagania
BN-73/9371-03 Uziemienie urzadzen telekomunikacji przewodowej. Ogélne wymagania i
badania
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10.3. Opracowania
> > Instrukcje, dokumentacje techniczno-ruchowe i wytyczne dostawcy urzadzen SSP
>> Dokumentacje techniczno-ruchowe wydane przez producentdéw urzgdzen.

OPRACOWAL.: mgr inz Jan Adarczyn

WIPROBUD

Biuro Projektowo Wykonawcze
ul. Kosciusski 2/6, 46 100 Namysiéw
www.wiprobud.cu
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